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 Лекция №1 

1. Тема: Содержание дисциплины «Прикладная механика» и ее значение для 

инженерного образования. Основные понятия и определения предмета. Виды и 

группировка механизмов. Звено механизма и их классификация. Общие сведения 

об аппаратах и приборах. 

2. Цель: Ознакомление содержанием дисциплины ПМ. Изложение основные 

понятия и определения. Изучение классификации машин и оборудования и виды 

механизмов. Формирование общего сведения об аппаратах и приборах. 

3. Тезисы лекции: 

1. Содержание дисциплины ПМ и ее значение для инженерного образования. 

Современный этап индустриально-инновационного развития в Республике 

требует решения ряда важнейших задач, среди них подготовка специалистов в 

совершенстве владеющих техникой и технологией производства. Подготовка этих 

специалистов не  связывая теоретические знания с практикой  является 

невозможным, поэтому будущий бакалавр-технолог химико-фармацевтической 

промышленности должен знать не только  теорию  механики и основные 

положения сопротивления материалов, но и ее применение. 
В связи с образованием инженерно-технического направления при 

подготовке в ВУЗ-ах бакалавров по 6В07201 – Технология фармацевтического 

производства дисциплина «Прикладная механика» в образовательную программу 

была внесена в число базовых дисциплин. Прикладная механика – это 

общеинженерная дисциплина, которая изучает методы анализа и синтеза 

механизмов машин и оборудования, а также правила и нормы расчета и 

проектирования типовых деталей и сборочных единиц машин и аппаратов. Курс 

охватывает теорию машин и механизмов и основу конструирования изделий и 

оборудований медико-фармацевтического назначения. 

2. Основные понятия и определения 

В производстве различных фармацевтических отраслей используется общие 

и специальные оборудования, характерные только для конкретного 

технологического процесса. Еще на каждой стадии технологического цикла 

может использоваться другая специальная техника. В производстве используемые 

все оборудования общего и специального назначения делятся на две группы: 

машины и аппараты. Машины и аппараты по способу управления могут быть 

механические и автоматизированные непрерывного или периодического 

действия. 

Машина есть устройство, выполняющее механические движения для 

преобразования энергии, материалов и информации в целях замены или 

облегчения физического и умственного труда человека, а также повышения его 

качества и производительности. Под термином «машина» обычно понимается 

механические устройства согласованно работающими частями, осуществляющие 

определенные движения, служащий для выполнения полезной работы. Из 

принципиальной схемы понятно, что машина состоит из двигателя как источник 
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энергии передаточного устройства, исполнительного механизма и системы 

управления. 
 

 
Рис1. Принципиальная схема машины 

 

Машины и оборудования по выполняемым функциям можно разделить на 

следующие классы: энергетические машины и оборудования; транспортные 

машины и технологические оборудования; информационной техники и машины; 

кибернетические машины. 

Энергетические машины и оборудования предназначены для получения 

тепловой и электрической энергии. Энергетической машиной, называется 

машина, предназначенная для преобразования любого вида энергии в 

механическую или наоборот. В первом случае она носит название двигателя, во 

втором случае – генератора. Двигателями являются: паровые машины, турбины, 

электродвигатели, ДВС и т.д. В условиях медико-фармацевтического 

производства в качестве двигателей чаще всего используются электродвигатели и 

в меньшей степени паровые машины. 

Транспортные машины и технологические оборудования относятся к 

рабочим машинам, с помощью которых производятся изменения формы, свойств 

и положения объектов труда. Рабочие машины используются во всех отраслях 

народного хозяйства. 

Информационной техникой и машиной назначается для преобразования 

информации. К этим машинам относятся все средства массовой информации и 

компьютерные техники. Кибернетической машиной называется машина, 

заменяющая или имитирующая различные механические, физиологические, или 

биологические процессы, присущие человеку и живой природе, и обладающая 

элементами искусственного интеллекта. Это – автооператоры, роботы, 

манипуляторы и искусственные органы. 

Машины бывают обычными механическими и машинами-автоматами. 

Процессы преобразования энергии, материалов и информации, выполняемой 

машиной, в некоторых случаях происходят без непосредственного участия 

человека. Такие машины получили название машин-автоматов. Совокупность 

машин-автоматов, соединенных между собой и предназначенных для выполнения 

определенного технологического процесса, называется автоматической линией. 

Двигатель 

Система 

управления 

Исполнитель- 

ный механизм 

Передаточное 

устройство 
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3. Виды и группировки механизмов 

Обычные машины и оборудования представляют собой совокупность 

многих устройств и механизмов. Система тел, предназначенная для 

преобразования движения одного или нескольких тел в требуемые движения 

других тел, называется механизмом. Механизмы, входящие в состав машины, 

весьма разнообразны. Один из них представляют твердые тела, другие из них 

состоят их несколько твердых тел. Следующие имеют в своем основном составе 

гидравлические, пневматические, электрические, магнитные и другие устройства. 

Соответственно      такие механизмы называются гидравлическими, 

пневматическими, электрическими и т.д. 

В производстве используемые механизмы по структурным и 

конструктивным особенностям делятся на шарнирно-рычажные, зубчато- 

червячные, кулачково-эксцентриковые, винтовые, планетарные и механизмы с 

гибкой связью. С точки зрения их функционального назначения механизмы 

машин группируются на следующие виды: 

а) механизмы двигателей и преобразователи энергии или движения 

б) передаточные и исполнительные механизмы 

в) механизмы управления, контроля и регулирования 

г) механизмы подачи, транспортировки, сортировки и подъема 

д) автоматические механизмы с электронными устройствами 

Все машины и оборудования состоят из отдельных деталей. Деталь – это 

изделие, изготавливаемое из однородного материала без сборочных и монтажных 

операций. Детали могут быть простыми или сложными. Простые детали 

выполняют одну функцию. Сложные детали состоят из нескольких простых 

деталей. Детали не только составляют машины, но и определяют их 

работоспособность. 

В соответствии с ГОСТ 2. 101-68 в состав машины кроме деталей входят 

сборочные единицы. Сборочная единица – изделие, состоящее из нескольких 

деталей, соединенных между собой с помощью сборочных или монтажных 

операций и имеющих общее функциональное назначение. 

Детали в составе машины частично или полностью объединяют узлы. Узел 

тоже представляет собой законченную сборочную единицу, состоящую из ряда 

деталей, имеющих общее функциональное назначение. Среди большого 

разнообразия деталей и узлов машин выделяют такие, которые применяют почти 

во всех машинах. Эти детали и узлы называют общее назначение и изучаются в 

курсе прикладной механики. Все другие детали и узлы относятся к специальному 

назначению и изучаются в специальных инженерных курсах. Детали общего 

назначения применяют в очень больших количествах и во всех отраслях. 

4. Звено механизма и их классификация. 

Всякий механизм состоит из отдельных деталей. В механизмах 

стационарного типа некоторые детали являются неподвижными, другие детали 

движутся относительно их. Каждая подвижная деталь или группа деталей, 



 

 

Кафедра «Инженерных дисциплин» 76/11 

6 стр. из 61 «Прикладная механика» 

 
 

образующие одну жёсткую подвижную систему тел, носит названия подвижного 

звена механизма. Таким образом, шатун двигателя является одним подвижным 

звеном, хотя шатун состоять из нескольких деталей; тела шатуна, крышек, 

болтов, стягивающие крышки и т.д. Все неподвижные детали образуют одну 

жесткую неподвижную систему тел, которая называется неподвижным или 

стойким звеном. Например, корпус двигателя с подшипниками вала образуют 

одно неподвижное звено или стойку. 

Звеном называют одно или несколько жестко соединенных твердых тел, 

входящих в состав механизма. Звено механизма которому сообщается движение, 

преобразуемое в требуемое движение других звеньев механизма, называется 

входным звеном. Звено механизма, совершающее требуемое движение, для 

которого предназначен механизм, называется выходным звеном. Соответственно 

их параметры тоже называются данные при входе и выходе. 

В практике в основном применяют термин ведущее и ведомое звено. 

Звенья, которые передаются движению, для приведения движения других звеньев 

механизма называются ведущими. А звенья, которых получает движения, для 

выполнения требуемую функцию называется ведомым. Остальные относятся 

промежуточными и называются соединительными. В большинстве случаев 

входное звено является и ведущим, но, конечно, могут быть случаи инверсии, 

когда входное звено становится ведомым. 

5. Общие сведения об аппаратах и приборах 

При производстве лекарственных препаратов и лекарств, кроме машин 

широко используются различные аппараты и приборы. Если в предприятии к 

группе машин относятся все техники, имеющее движущиеся части, посредством 

которых осуществляется механическое воздействие на обрабатываемый продукт, 

то группе аппаратов относятся остальные оборудования, в которых 

осуществляется такое воздействие на вещества, в результате происходит 

изменение их физических или химических свойств. 

Аппарат – устройство, в котором на продукт или на исходные материалы 

осуществляется воздействие, сопровождающееся изменением физико-химических 

свойств или их агрегатного состояния. Характерной особенностью аппаратов 

является обязательное наличие рабочего пространства, в котором осуществляется 

процесс. В некоторых аппаратах используется движущиеся приспособления или 

устройства, которые выполняют вспомогательные или дополнительные роли. 

Прибор – общее название устройств и контрольных инструментов 

предназначенных для измерения, вычисления, наблюдения, управления 

движениями машин, регулирование технологических процессов, а также для 

определения значения или количества различных параметров. Машины и 

оборудования зачастую оснащены множество приборами. Приборы также 

встречаются в виде отдельных устройств. 
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4. Иллюстративный материал: плакаты, слайды, макеты механизмов и деталей 

машин, видеоролик действующего механизма. 
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6. Контрольные вопросы: 
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5. Уметь определить условные обозначения и изображения в схемах. 

6. Понятие и пояснения о механизмах и машинах, об оборудованиях и аппаратах. 

7. Что такое кинематическая цепь и какие виды бывают у них. 
8. Уметь отличать ведущие, промежуточные и ведомые звенья в составе 

механизма. 

9. Определение степени свободы плоского и пространственного механизма. 

10. Классификация механизмов в составе машин и оборудования. 
11. Что такое кинематическое соединение и как их изготовить. 

12. Разложение на группы Ассура при различных вариантах начальных звеньев. 

13. Используемые формулы при вычислении степени свободы механизма. 

14. Звенья в составе механизма и их названия. 
15. Как определяется виды, класс и порядок структурных групп. 

 

 

 

 

 

 

 

 

Лекция №2 

1. Тема: Передачи и их назначение. Механические передачи и их параметры. 

Передачи с зацеплением. Зубчатые передачи и их классификация. Геометрия и 

кинематика цилиндрических передач. Общие сведения и расчеты конических и 

червячных передач. 

2. Цель: Изучение передачи и их назначение, механические передачи, виды и 

параметры. Освоение передачи с зацеплением и их классификации. Подробное 

разложение цилиндрических, конических и червячных передач. Знать отличие 

конических и червячных передач. 

3. Тезисы лекции: 
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Косозубые и шевронные зубчатые передачи 
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Червячная передача 
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4. Иллюстративный материал: плакаты, слайды, макеты механизмов и деталей 

машин, видеоролик действующего механизма. 

5. Литература: 

Основная: 

1. Иосилевич Г.Б. Прикладная механика. Учебник -М: Машиностроение, 2016.-576 

с. 

2. Скайбеда А.Т. Прикладная механика. Учебник. -М: Альянс, 2016.-522 с. 

3.Артоболевский И.И. Теория механизмов и машин. Учебник.-М.:Альянс, 2016 . - 

640 с. 

4. Иванов М.Н., Финогенов В.А. Детали машин. Учебник.- М.:Высшая школа, 

2009. -316 с. 

5. Ищенко В.И. Промышленная технология лекарственных средств. Учебник – 

Витебск, 2012 -565с. 

6. Эрдеди А.А. Теория механизмов и детали машин: Учебник - М.: 

Машиностроение, 2016. -516с. 
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7. Торланова Б.О. Машины и автоматы для фасовки лекарственных форм. Учебное 

пособие.-Шымкент: ЮКГМА, 2003-162с. 

8. Абдрашев С.Ж., Байжанов А.Ж., Мырзалиев Д.С. Структурный анализ 

механизмов. Методическое указание – Шымкент, ЮКГУ, 2014 – 56с. 

Дополнительная: 

1. Николаенко В.Л. Прикладная механика. Учебное пособие. – Минск.: Изд-во 

Гревцова, 2010. – 386 с. 

2. Олофинский В.П. Детали машин. Учебное пособие -М: Форум., 2006.-208 с. 

3. Муравьев И.А. Технология лекарств. Учебник, Т.1 – М: Изд-во Медицина, 1980 

– 704 с. 
4. Абдрашев С.Ж., Байжанов А.Ж., Мырзалиев Д.С. Основы конструирования и 

детали машин. Методические указания. – Шымкент.: ЮКГУ, 2017. – 31 с. 

5. Мырзалиев Д.С. Курс теоретической и прикладной механики. Учеб.пособие. – 

Шымкент, 2008. – 186 с. 

Электронные ресурсы: 

1. Андреев, В.И.Детали машин и основы конструирования: [Электронный 

ресурс]. 2013. URL: 

http://e.lanbook.com/view/book/12953/ 
2. Гулиа, Н.В. Детали машин: [Электронный ресурс]. 2013. URL: 

http://e.lanbook.com/view/book/5705/ 

6. Контрольные вопросы: 

1. Что рассматиривается в кинематическом анализе механизма. 

2. Что такое масштабный коэффициент и как они определяются. 

3. Что нужно знать для построения плана положения. 

4. Что рассматриваетя в силовом анализе механизма. 

5. Порядок кинематического и силового анализа. 
6. Что означают рабочие и принципиальные схемы. 

7. Эскизы сборочной единицы и узлы машин. 

8. Эскизы элементов аппаратов и приборов. 

9. Изучение стандартные элементы вдоль деталей машин. 
10. Знать и применять схематические изображения в международных и 

государственных стандартах. 

11. Назначение цилиндрических зубчатых передач и их классификация. 

12. Понятие о простых планетарных и дифференциальных механизмах. 
13. Как определяется передачные отношения зубчатого механизма с 

неподвижными осями. 

14. Определение степени свободы и начертить схему цилиндрического зубчатого 

механизма. 

15. Характеристика и параметры многоступенчатой зубчатой передачи. 

http://e.lanbook.com/view/book/12953/
http://e.lanbook.com/view/book/5705/
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Лекция №3 

1. Тема: Фрикционные, ременные и цепные передачи и их конструкции. 

Передачи с гибким звеном. Кинематика и геометрия передач. Материалы деталей 

передач. 

2. Цель: Изучение передачи с гибким звеном и с помощью трения. Геометрия и 

кинематика передачи. Ознакомление с конструкцией передачи. Дать понятия о 

материалах деталей передач. 

3. Тезисы лекции: 

 
1. Передачи с гибкой связью 

Передачу вращательного движения с одного вала на другой при 

значительных расстояниях между ними можно осуществить гибкой связью, 

используя силу трения или с помощью зацепления между элементами передачи и 

гибким телом. Гибким телом является ремень и цепь. Передачи гибким телом 

обладает само предохранительными свойствами и еще отличия от 

непосредственного контакта в передачах гибкой связью допускается большие 

расстояния между ведущими и ведомыми звеньями. Передачу можно 

осуществить без гибкой связи, с помощью трения. Такая передача называется 

фрикционной передачей. 
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Ременные передачи 
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Цепная передача 
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4. Иллюстративный материал: плакаты, слайды, макеты механизмов и 

деталей машин, видеоролик действующего механизма. 

5. Литература: 

Основная: 

1. Иосилевич Г.Б. Прикладная механика. Учебник -М: Машиностроение, 

2016.-576 с. 

2. Скайбеда А.Т. Прикладная механика. Учебник. -М: Альянс, 2016.-522 с. 

3.Артоболевский И.И. Теория механизмов и машин. Учебник.-М.:Альянс, 

2016 . -640 с. 
4. Иванов М.Н., Финогенов В.А. Детали машин. Учебник.- М.:Высшая 

школа, 2009. -316 с. 

5. Ищенко В.И. Промышленная технология лекарственных средств. 

Учебник – Витебск, 2012 -565с. 
6. Эрдеди А.А. Теория механизмов и детали машин: Учебник - М.: 

Машиностроение, 2016. -516с. 
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7. Торланова Б.О. Машины и автоматы для фасовки лекарственных форм. 

Учебное пособие.-Шымкент: ЮКГМА, 2003-162с. 
8. Абдрашев С.Ж., Байжанов А.Ж., Мырзалиев Д.С. Структурный анализ 

механизмов. Методическое указание – Шымкент, ЮКГУ, 2014 – 56с. 

Дополнительная: 

1. Николаенко В.Л. Прикладная механика. Учебное пособие. – Минск.: Изд- 

во 

Гревцова, 2010. – 386 с. 
2. Олофинский В.П. Детали машин. Учебное пособие -М: Форум., 2006.- 

208 с. 

3. Муравьев И.А. Технология лекарств. Учебник, Т.1 – М: Изд-во 

Медицина, 1980 – 704 с. 

4. Абдрашев С.Ж., Байжанов А.Ж., Мырзалиев Д.С. Основы 

конструирования и детали машин. Методические указания. – Шымкент.: 

ЮКГУ, 2017. – 31 с. 

5. Мырзалиев Д.С. Курс теоретической и прикладной механики. 

Учеб.пособие. – Шымкент, 2008. – 186 с. 

Электронные ресурсы: 

1. Андреев, В.И.Детали машин и основы конструирования: [Электронный 

ресурс]. 2013. URL: 

http://e.lanbook.com/view/book/12953/ 
2. Гулиа, Н.В. Детали машин: [Электронный ресурс]. 2013. URL: 

http://e.lanbook.com/view/book/5705/ 

6. Контрольные вопросы: 

1. Назначение конических зубчатых передач и их классификация. 

2. Назначение червячных передач и их классификация. 
3. Как определяется передачные отношения конических и червячных 

передач. 

4. Определение степени свободы и начертить схему конического и 

червячного механизма. 

5. Особенности и отличия червячного и конического зубчатого передач. 

6. Классификация сил в передачах и направления их действия. 
7. Расчеты на прочность, жесткость и выносливость зуб. 

8. КПД зубчатых, конических и червячных передач. 
9. Изнашивание, износостойкость, поломки и выхода из строя зубьев. 

10. Материалы деталей зубчатых передач и их изготовление. 

Кинематика и силовые расчеты механических передач. 

11. Определение передаточные отношения многоступенчатых передач. 

12. Расчеты зубчатых и конических передач. 
13. Назначение и конструкция зубчатых и червячных передач. 

14. Межосевое расстояние зубчатых и червячных передач. 

http://e.lanbook.com/view/book/12953/
http://e.lanbook.com/view/book/5705/
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Лекция №4 

1. Тема: Соединения деталей и изделий. Виды, параметры и элементы 

резьбового соединения. Заклепочные и сварные соединения. Назначение и 

область применения. 

2. Цель: Изложение общего сведения соединения деталей и изделий. 

Изучение видов, параметров и элементов соединения. Знать конструкции 

соединения и область применения. 

3. Тезисы лекции: 

1. Соединения деталей машин 

Детали и узлы, составляющие машину или оборудования, связаны 

между собой различными способами. Во время связи тел относительно 

друг друга могут быть подвижными или неподвижными. Так как 

подвижное соединение между собой образуют кинематические пары, то 

неподвижные в технике называются соединениями. 

Соединения являются важным элементом конструкции. Многие 

аварии и прочие неполадки в работе машин и оборудований обусловлены 

неудовлетворительным качеством соединений. Сборочные единицы, 

деталей и узлов машин тоже соединяются различными способами. Все 

виды соединений разложить на две: разъемные и неразъемные. 

Резьбовые соединения – распространенный вид разъемного 

соединения. Это объясняется удобством сборки и разборки, относительно 

малой стоимостью, обусловленной стандартизацией и высокой 

надежностью работы. Степень ответственности этих соединений весьма 

велика. В ряде случаев надежность работы всей машины определяется 

прочностью резьбового соединения. 
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2. Резьбовые соединения 
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4. Иллюстративный материал: плакаты, слайды, макеты механизмов и 

деталей машин, видеоролик действующего механизма. 

5. Литература: 

Основная: 

1. Иосилевич Г.Б. Прикладная механика. Учебник -М: Машиностроение, 

2016.-576 с. 

2. Скайбеда А.Т. Прикладная механика. Учебник. -М: Альянс, 2016.-522 с. 

3.Артоболевский И.И. Теория механизмов и машин. Учебник.-М.:Альянс, 

2016 . -640 с. 
4. Иванов М.Н., Финогенов В.А. Детали машин. Учебник.- М.:Высшая 

школа, 2009. -316 с. 

5. Ищенко В.И. Промышленная технология лекарственных средств. 
Учебник – Витебск, 2012 -565с. 

6. Эрдеди А.А. Теория механизмов и детали машин: Учебник - М.: 

Машиностроение, 2016. -516с. 

7. Торланова Б.О. Машины и автоматы для фасовки лекарственных форм. 

Учебное пособие.-Шымкент: ЮКГМА, 2003-162с. 
8. Абдрашев С.Ж., Байжанов А.Ж., Мырзалиев Д.С. Структурный анализ 

механизмов. Методическое указание – Шымкент, ЮКГУ, 2014 – 56с. 
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Дополнительная: 

1. Николаенко В.Л. Прикладная механика. Учебное пособие. – Минск.: 

Изд-во Гревцова, 2010. – 386 с. 

2. Олофинский В.П. Детали машин. Учебное пособие -М: Форум., 2006.- 

208 с. 

3. Муравьев И.А. Технология лекарств. Учебник, Т.1 – М: Изд-во 

Медицина, 1980 – 704 с. 

4. Абдрашев С.Ж., Байжанов А.Ж., Мырзалиев Д.С. Основы 

конструирования и детали машин. Методические указания. – Шымкент.: 

ЮКГУ, 2017. – 31 с. 

5. Мырзалиев Д.С. Курс теоретической и прикладной механики. 

Учеб.пособие. – Шымкент, 2008. – 186 с. 

Электронные ресурсы: 

1. Андреев, В.И.Детали машин и основы конструирования: [Электронный 

ресурс]. 2013. URL: 

http://e.lanbook.com/view/book/12953/ 
2. Гулиа, Н.В. Детали машин: [Электронный ресурс]. 2013. URL: 

http://e.lanbook.com/view/book/5705/ 

6. Контрольные вопросы: 

1. Кинематика и силовые расчеты механических передач. 

2. Определение передаточные отношения многоступенчатых передач. 

3. Расчеты ременных и цепных передач. 

4. Назначение и конструкция ременных и цепных передачи. 
5. Фрикционные передачи и вариаторы. 

6. Определение параметров резьбовых и винтовых соединений. 
7. Детали конструкционные элементы резьбовых соединений. 

8. Расчеты и элементы винтовых пар. 

9. Назначение и применение механических соединении. 

10. Разъемные и не разъемные соединения. 
11. Предварительные проектировочные задачи и проверочные расчеты 

валов. 

12. Сходства и отличия валов и осей. 

13. Виды и конструкции валов и их применение. 
14. Понятия об опорах оборудования и машины. 

15. Виды и конструкции осей и их назначение. 

http://e.lanbook.com/view/book/12953/
http://e.lanbook.com/view/book/5705/


 
 

Кафедра «Инженерных дисциплин» 044-76/11 

56 стр. из 
61 

«Прикладная механика» 

  

 

 

 

 

Лекция №5 

1. Тема: Поддерживающие детали и узлы. Оси, валы, подшипники и 

муфты. Материалы и конструктивные элементы. 

2. Цель: Изложение материалов о поддерживающих деталях и узлах 

оборудования: оси, валы, подшипники и муфты. Знать применяемые 

материалы и конструктивные элементы. 

 
 

3. Тезисы лекции: 

4. Иллюстративный материал: плакаты, слайды, макеты механизмов и 

деталей машин, видеоролик действующего механизма. 

5. Литература: 

Основная: 

1. Иосилевич Г.Б. Прикладная механика. Учебник -М: Машиностроение, 

2016.-576 с. 

2. Скайбеда А.Т. Прикладная механика. Учебник. -М: Альянс, 2016.-522 с. 

3.Артоболевский И.И. Теория механизмов и машин. Учебник.-М.:Альянс, 

2016 . -640 с. 
4. Иванов М.Н., Финогенов В.А. Детали машин. Учебник.- М.:Высшая 

школа, 2009. -316 с. 

5. Ищенко В.И. Промышленная технология лекарственных средств. 

Учебник – Витебск, 2012 -565с. 
6. Эрдеди А.А. Теория механизмов и детали машин: Учебник - М.: 

Машиностроение, 2016. -516с. 

7. Торланова Б.О. Машины и автоматы для фасовки лекарственных форм. 

Учебное пособие.-Шымкент: ЮКГМА, 2003-162с. 
8. Абдрашев С.Ж., Байжанов А.Ж., Мырзалиев Д.С. Структурный анализ 

механизмов. Методическое указание – Шымкент, ЮКГУ, 2014 – 56с. 

Дополнительная: 

1. Николаенко В.Л. Прикладная механика. Учебное пособие. – Минск.: 

Изд-во Гревцова, 2010. – 386 с. 

2. Олофинский В.П. Детали машин. Учебное пособие -М: Форум., 2006.- 

208 с. 

3. Муравьев И.А. Технология лекарств. Учебник, Т.1 – М: Изд-во 

Медицина, 1980 – 704 с. 
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4. Абдрашев С.Ж., Байжанов А.Ж., Мырзалиев Д.С. Основы 

конструирования и детали машин. Методические указания. – Шымкент.: 

ЮКГУ, 2017. – 31 с. 

5. Мырзалиев Д.С. Курс теоретической и прикладной механики. 

Учеб.пособие. – Шымкент, 2008. – 186 с. 

Электронные ресурсы: 

1. Андреев, В.И.Детали машин и основы конструирования: [Электронный 

ресурс]. 2013. URL: 

http://e.lanbook.com/view/book/12953/ 
2. Гулиа, Н.В. Детали машин: [Электронный ресурс]. 2013. URL: 

http://e.lanbook.com/view/book/5705/ 

6. Контрольные вопросы: 

По диаметру вала из стандартного ряда выбрать шпонки. 

2. Назначение шпоночных соединений и их применение. 
3. Материалы шпонки и их расчеты на прочность и жесткость. 

4. Виды разъемных и неразъемных соединений. 

5. Вычисление шпонки на смятие и на срезы. 

Предварительный выбор подшипника по диаметру вала. 

2. Сходства и отличия подшипников трения и качения. 

3. Понятие об опорах машин и оборудовании. 

4. Расшифровка условных обозначений подшипника качения. 

5. Применение и инженерные расчеты подшипников. 
Почему называются зубчатами редукторами и какие виды знаешь. 

2. Какие параметры редуктора стандартизованы. 
3. Причины применения конических зубчатых редукторов. 

4. Классификация червячных редукторов. 

5. Преимущества и недостатки червячного редуктора. 

http://e.lanbook.com/view/book/12953/
http://e.lanbook.com/view/book/5705/
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